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1 Bei diesem Bericht handelt as sich urn den intemationalen voriaufigen Pruf ungsbericht, der von der mit der 

intemationalen vorlSufigen Prufung beauftragten Behorde nach Artlkel 35 erstellt wurde und dem Anmelder gemaB 
Artikel 36 ubemnittett wird. 

2. Dieser BERICHT umfaBt insgesamt 6 Blatter elnschlieBllch dieses Deckbtatts. 

3. AuBerdem llegen dem Bericht ANIJVGEN bei; diese umfassen 

a. El (an den Anmelder und das Internationale BQro gesandt) insgesamt 3 Biatten dabei handelt es sich urn 

12 Blatter mrt der Beschreibung, Anspruchen undybder Zeichnungen, die geandert wurden und diesem Bericht 
zugrunde liegen, undbder Blatter mit Berichtigungen, denen die Behorde zugestimmt hat (siehe Regel 
70.16 und Abschnitl 607 der Verwaltungsvorschriften). 

□ Blatter, die frQhere Blatter ersetzen, die aber aus den In Feld Nr. 1, Punkl 4 und im Zusatzfeld angegebenen 
GrOnden nach Auffassung der Behorde eine Anderung enthalten, die Qber den Offenbarungsgehalt der 
intemationalen Anmeldung in der ursprOnglich eingereichten Fassung hinausgeht. 

b □ (nur an das Internationale Bum gesandt)\> insgesamt (bitte Art und Anzahl derXJes elektronischen 

Datentrager(s) angeben) , der/tiie ein Sequenzprotokoil undybder die dazugehorigen Tabellen enthaltfenthalten. 
nur in computeriesbarer Form, wie im Zusatzfeld betreffend das Sequenzprotokoil angegeben (siehe Abschnitt 
802 der Vemvaltungsvorschriften). 



4. Dieser Bericht enthalt Angaben zu folgenden Punkten: 

Grundlage des Bescheids 
Prioritat 

Keine Ersteilung eines Gutachtens Qber Neuheit, erfinderische Tatigkeit und gewerbliche 
Anwendbarkeit 

Mangelnde Einheitltchkeit der Erfindung 

BegrQndete Feststellung nach Arikel 35(2) hinslchtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit 
und der gewertDlichen Anwendbarkeit; Unteriagen und Erkiarungen zur StOtzung dieser Feststellung 

Bestimmte angefOhrte Unterlager) 

□ Feld Nr. VII Bestimmte Mangel der intemationalen Anmeldung 

□ Feld Nr. VIII Bestimmte Bemeri<ungen zur intemationalen Anmeldung 
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Internationales Aktenzeichen 
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1 Hinsichtlich der Sprache beruht der Bericht auf der Internatlonalen Anmeldung in der Sprache, in der sie 
' Sngereicht wurde. sofem unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

n nor Raricht beruht auf einer Ubersetzung aus der Originalsprache in die folgende Sprache, ^ . ^ 
toi der e^^^^^ die Sprache der UbeLtzung handelt, die fur folgenden Zweclc eingerelcht worden ist: 

□ intemationale Recherche (nach Regein 12.3 und 23.1 b)) 

□ Veroffentlichung der internationalen Anmeldung (nach Regel 12.4) 

□ intemationale voriaufige Prufung (nach Regein 55.2 undibder 55.3) 

p Hincsichtlich der Bestandteile* der intemationalen Anmeldung beruht der Bericht auUErsatzblatter, die dem 
AnmSd^^ nach Artikel 14 bin vorgelegt warden, gelten im Rahmen dieses Benchts als 

"ursprunglich eingerelcht" und sind ihm nicht beigefugt): 



Beschrelbung, Seiten 
1-13 



In der ursprunglich eingereichten Fassung 



Anspruche, Nr. 
1-10 



In der nach Artikel 19 geanderten Fassung (ggf. mit einer ErklSrung) 



Zeichnungen, Blatter 

iiQ-a3 



In der ursprOnglich eingereichten Fassung 



□ einem Sequenzprotokoll undA)der etwaigen dazugehorigen Tabellen - slehe Zusatzfeld betreffend das 
Sequenzprotokoll 

3. □ Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

a etwalge zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

4 □ Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der diesem Bericht beipfQgten un^^^^^ 
a^ifael isteten A^^^^ erstellt worden, da diese aus den im Zusatzfeld angegebenen Gmnden nach 

ASSTde^^^^ Offenbamngsgehalt in der ursprunglich eingereichten Fassung hinausgehen 

(Regel 70-2 c)). 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): . ^ ^ 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehSrende Tabellen (genaue Angaben): 

* wenn Punkt 4 zutrifft. koimen elnige oder alls dieser Blatter mit der Bemerkimg 
"ersetzt" versehen warden. 
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Feld Nr. V Begrundete Feststellung nach Artlkel 35 (2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen 
Tatigkeit und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 

1. Feststellung 

Neuheit(N) Ja: Anspruche 1-10 

Nein: Anspruche 
Erf inderische Tatigkeit (IS) Ja: Anspruche 1 -1 0 

NeIn: Anspruche 
Gewerbliche Anwendbarkeit (lA) Ja: Anspruche: 1-10 

Nein: Anspruche: 

2, Unterlagen und Erklarungen (Regel 70.7): 
siehe Beiblatt 
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Zu Punkt V 

Begrundete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und 
der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 



1 . Es wird auf das folgende Dokument verwiesen: 

D1: EP-A-1 002 709 (DELPHI TECH INC) 24. Mai 2000 (2000-05-24) 

2. Das Dokunnent D1 wird als nachstliegender Stand der Technik gegenuber dem 
Gegenstand des Anspruchs 1 angesehen. Es offenbart (die Verweise in Klannmem 
beziehen sicii auf dieses Dokument): 

Anordnung (10) zur Bestinnmung einer Relativbewegung eines Falirwerks und eines 
beweglich mit dem FahnArerk verbundenen Falirzeugaufbaus eines Radfalirzeuges, mit 

- einer in dem Radfalirzeug angeordneten Messeinrichtung, wobei die Messeinrichtung 
ausgestaltet ist, drei jeweils quer zueinander gerichtete Linearbeschleunigungen des 
Radfahrzeuges und zwei Drehraten, jeweils einer Drelibewegung um eine 
Koordinatenachse des Radfalirzeuges, zu messen, wobei die zwei Koordinatenachsen 
jeweils quer zueinander verlaufen (Absatz 13), und 

- einer Auswertungseinrichtung (22), die m'rt der Messeinriclitung kombiniert ist und 
ausgestaltet ist, unter VenA^endung der drei Linearbeschleunigungen und der zwei 
Drehraten eine momentane Bewegungsposition der Relativbewegung zu bestimmen, 

- wobei die Auswertungseinrichtung (22) eine Berechnungseinheit (22) aufweist, die 
ausgestaltet ist, unter Verwendung der zwei Drehraten und der drei 
Linearbeschleunigungen eine Mehrzahl von momentanen Bewegungspositionen (Spalte 6, 
Zeilen 14-19) zu berechnen. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sich daher von der bekannten Anordnung 
dadurch, daB jede der Bewegungspositionen ein MaB fur einen Abstand zwischen dem 
Fahrzeugaufbau und zumindest einem Rad des FahnA/erks ist. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 ist somit neu (Artikel 33(2) PCT). 
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3. Die mit der vorliegenden Erfindung zu losende Aufgabe kann somit darin gesehen 
werden, daB eine zuverlassige und kostengunstige Bestimmung des Abstands zwischen 
dem Fahrzeugaufbau und einem Bad des Fahrwerks eriaubt wird. 

3.1 . Die in Anspruch 1 der vorliegenden Anmeldung fur diese Aufgabe vorgeschlagene 
Ldsung beruht aus den folgenden Griinden auf einer erfinderischen Tatigkeit (Arlikel 33(3) 

PCT): 

Die im unabhangigen Anspruch 1 enthaltenen IS/lerkmale sind aus dem vorliegenden Stand 
der Technik weder bekannt noch werden sle durcli ihn nahegelegt. 

Dokument D1 beschaftigt sich mit einer anderen Problematik, namlich die Bestimmung 
des Wankwinkels und des Nickwinkels eines Fahizeugs. 

AuBerdem ist es bekannt, Im Bereich der Rader eine Lange einer Abmessung zwischen 
dem Fahowerk und dem Fahrzeugaufbau mit Hilfe je eines Hohenstandssensor pro Rad zu 

mossGn. 

Hohenstandssensoren sind jedoch verhaltnlsmaBig teuer und unterliegen hohen 
Beanspnjchungen wahrend ihres Einsatzes in einem Kraftfahrzeug. 

Die Erfindung ermogllcht ein Tell der kostenlntensiven Hohenstandssensoren einzusparen. 

Andererselts konnen die Sensoren zur Messung der LInearbeschleunlgungen und 
Drehraten auch fiir andere Zwecke (z. B. als EingangsgroBen fur weitere elektronische 
Systeme wie ein Antlblockiersystem Oder das elektronische Stabilitatsprogramm) 
verwendet werden. 

4. Anspruch 1 offenbart eine Vonichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens nach Anspruch 
6. 

Anspruch 6 enthalt ahnliche technischen Merkmale wie Anspruch 1 und erfullt damit 
ebenfalls die Erfordemisse des PCT in bezug auf Neuheit und erflnderische Tatigkeit. 
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5. Die Anspruche 2-5 und 7-10 sind vom Anspriiche 1 oder 6 abhangig und erfullen damit 
ebenfalls die Erfordemisse des PCT in bezug auf Neuheit und erfinderisclie Tatigl<eit. 
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Patentanspriiche 

1 . Anordnung zur Bestimmiong einer Relativbewegxing eines Fahr- 
werks und eines beweglich mit dem Fahirwerk verbundenen Fahr- 
zeugaufbaus eines Radfahrzeuges (20), mit 

einer in dem Radfahrzeug (20) angeordneten Oder anordenba- 
ren Messeinrichttmg (1) / wobei die Messeinrichtung (1) ausges- 
taltet xst, drei jeweils quer zueinander gerichtete Linearbe- 
schle\migungen des Radfahrzeuges (20) \and zumindest zwei Dreh- 
raten, jeweils einer Drehbewegxmg oder einer Komponente einer 
Drehbewegving urn eine Koordinatenachse des Radfahrzeuges (20) , 
zu messen, wobei die zumindest zwei Koordinatenachsen jeweils 
quer zueinander verlaufen, und 

einer Auswertungseinrichtung (9) , die mit der Messeinrich- 
tung (1) korabiniert ist und ausgestaltet ist, unter Verwendiang 
der drei Linearbeschleunigungen und der zumindest zwei Drehra- 
ten eine momentane Bewegungsposition der Relativbewegung zu 
bestimmen, 

wobei die Auswertungseinrichtung (9) eine Berechnungsein- 
heit (11) aufweist, die ausgestaltet ist, unter Verwendung der 
zumindest zwei Drehraten tind der drei Linearbeschlexinigungen 
eine Mehrzahl von momentanen Bewegungspositionen zu berechnen, 
xind 

wobei jede der Bewegungspositionen ein MaS fur einen Ab- 
stand zwischen dem Fahrzeugaufbau und zumindest einem Rad des 
Fahrwerks ist . 

2. Anordnung nach Anspruch 1, wobei die Messeinrichtung (1) 
Beschleunigungssensoren (31, 22, 33) zur Messung der Linearbe- 
schleunigiingen und Drehratensensoren (41, 42, 43) zur Messung 
der Drehraten aufweist und wobei die Beschleunigungssensoren 
(31, 32, 33) und die Drehratensensoren Telle einer vorgefer- 
tigten, zum Binbau in das Radfahrzeug (20) ausgestalteten ge- 
ratetechnischen Einheit (2) s±nd\ 
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3 . Anordnxing nach Anspruch 1 oder 2 , wobei die Messeinrich- 
t\ang (l) derart ausgestaltet ist^ dass die drei Linearbe- 
schlexmigungen als linear voneinander iinabhangige MessgrdSen 
messbar sind. 

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3, wobei die 
Messeinrichtiang (1) derart ausgestaltet ist, dass die zumin- 
dest zwei Koordinatenachsen jeweils paaarweise senkrecht zuein- 
ander verlaufen. 

5. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 4, wobei die Aus- 
wertungseinrichtung (9) eine Berechnungseinheit (11) aufweist, 
die ausgestaltet ist, die momentane Bewegungsposition unter 
BeDTdcksichtung einer, insbesondere gedampften, Federung (40, 
41, 43) zwischen zumindest einem der Rader (21, 22, 23, 24) 
des Radfahrzeuges (20) und einem Fahrzeugaufbau (28) zu be- 
rechnen • 

6* Verfahren zur Bestimmung einer Relativbewegung eines Fahr- 
werks und eines beweglich mit dem Fahrwerk verbundenen Fahr- 
zeugaufbaus eines RadfcUarzeuges (20) , wobei 

in dem Radfahrzeug (20) drei jeweils quer zueinander ge- 
richtete Linearbeschleunigungen des Radfahrzeuges (2 0) und zu- 
mindest zwei Drehraten, jeweils einer Drehbewegung Oder einer 
Komponente einer Drehbewegung um eine Koordinatenachse des 
Radfahrzeuges (20) , gemessen werden, wobei die zumindest zwei 
Koordinatenachsen jeweils quer zueinander verlaufen, und 

unter Verwendtmg der drei Linearbeschleunigungen und der 
zumindest zwei Drehraten eine momentane Bewegungsposition der 
Relativbewegung bestimmt wird; 

unter Verwendung der zumindest zwei Drehraten und der drei 
Linearbeschleunigxingen eine Mehrzahl von momentanen Bewegungs- 
positionen berechnet wird, und wobei 

15 
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jede der Bewegungspositionen ein MaS fur einen Abstand 
zwischen dem Fahxzeugaufbau und zumindest einem Rad des Fahr- 
werks ist . 

7. Verfahren nach Anspruch 6, wobel die Linearbeschleunlgungen 
mit Beschleunigungssensoren (31, 22, 33) und die Drehraten mit 
Drehratensensoren (41, 42, 43) gemessen werden und wobei die 
Beschleunigungssensoren (31, 32, 33) und die Drehratensensoren 
Teile einer vorgef ertigten, in dem Radfahrzeug (20) angeordne- 
ten geratetechnischen Einheit (1) sind, 

8. Verfahren nach Anspruch 6 oder 7, wobei die drei Linearbe-* 
schleunigiingen als linear voneinander unabhangige Messgr6Sen 
gemessen werden* 

9. Verfahren nach einem der Anspruche 6 bis 8, wobei die zu- 
mindest zwei Koordinatenachsen der Drehraten jeweils paarweise 
senkrecht zueinander verlaufen. 

10. Verfahren nach einem der Anspiriiche 6 bis 9, wobei die mo- 
menteuie Bewegungsposition unter Berucksichtung einer, insbe- 
sondere gedampften, Federung (40, 41, 43) zwischen zumindest 
einem der Rader (21, 22, 23, 24) des Radf ahrzeuges (20) und 
einem Fahrzeugauf bau (28) berechnet wird. 
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